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This communication manual describes the communi-
cation functions of the FSM1 stirrer via Modbus RTU.
For detailed information (in particular safety, operat-
ing, maintenance and disposal instructions), please

refer to the current version of the FMS1 stirrer oper-
ating manual.
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1. General communication information
The FSM1 supports the following Modbus commands:

3 Read Holding Registers
16 Write Multiple Registers

All addresses in this communication manual are specified in decimal and
hexadecimal values (dec/hex).

Floating values are specified as 32-bit float (IEEE754). The byte order is
ABCD (big-endian).

1.1. Data transmission parameters
The following parameters must be set for serial data transmission:

Baud rate: 38400
Stop bit: 2
Parity bit: None
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2. Register description
2.1. System mode

Register address: 210/0x00D3
Modbus com- 3 (Read Holding Registers)
mands

Default value: 0 - User mode

Size: 1 register (2 bytes)

Data type: Unsigned integer

System mode User mode

Description: Specifies the access authorisation as an un-

signed integer value:
"User mode = 0";
- "Installation mode = 2";

- "Admin mode = 3";

2.2. Password entry
Register address: 211/0x00D2
Modbus com- 16 (Write Multiple Registers)
mands
Size: 1 register (2 bytes)
Data type: Unsigned integer

System mode

User mode

Description:

The password for the corresponding access is
entered here:

- "Installation mode = 12011";

- "Admin mode = 2366";

2.3. Modbus address

Register address:

1/0x0001

Modbus commands

3 (Read Holding Registers)
16 (Write Multiple Registers)

Default value:

1

Size:

1 register (2 bytes)

Data type:

Unsigned integer

System mode

User mode

Description:

The Modbus address is output or entered
here.
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2.4. Device ID

Register address:

20/0x0014

Modbus commands

3 (Read Holding Registers)

Size:

1 register (2 bytes)

Data type:

Unsigned integer

System mode

User mode

Description:

The ID of the device is output here.

N

.5. Internal temperature

Register address:

75/0x0048B

Modbus commands

3 (Read Holding Registers)

Size: 2 register (4 bytes)
Data type: 32-bit float
System mode User mode

Description:

The internal temperature is output here.

2.6. Motor on/off

Register address: 514/0x0202
Modbus com- 3 (Read Holding Registers)
mands

16 (Write Multiple Registers)

Default value:

1 = Motor switched on

Size:

1 register (2 bytes)

Data type:

Unsigned integer

System mode

User mode

Description:

The stepper motor is switched on or off here:
- Value = 0 = Motor switched off
- Value = 1 = Motor switched on
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2.7. Target rotation speed

Register address:

512/0x0200

Modbus commands

3 (Read Holding Registers)
16 (Write Multiple Registers)

Default value:

0 = Motor stopped

Size:

1 register (2 bytes)

Data type:

Unsigned integer

System mode

User mode

Description:

The rotation speed of the stirrer is specified
here, in rpm.

N

.8. Actual rotation

speed

Register address:

513/0x0201

Modbus commands

3 (Read Holding Registers)

Size:

1 register (2 bytes)

Data type:

Unsigned integer

System mode

User mode

Description:

The current direction of rotation of the stirrer is

output here.

2.9. Direction of rotation

Register address: 517/0x0205
Modbus com- 3 (Read Holding Registers)
mands

16 (Write Multiple Registers)

Default value:

0 - clockwise

Size:

1 register (2 bytes)

Data type:

Unsigned integer

System mode

User mode

Description:

The direction of rotation of the stirrer is speci-
fied here:

- Value = 0 = Stirrer rotates clock-
wise

- Value = 1 -> Stirrer rotates anti-
clockwise
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2.11. Operating mode
Register address: 515/0x0203
Modbus com- 3 (Read Holding Registers)
mands

16 (Write Multiple Registers)

Default value:

0 ->Continual operation

Size:

1 register (2 bytes)

Data type:

Unsigned integer

System mode

User mode

Description:

The operating mode of the stirrer is specified
here:

- Value = 0 =>Continual operation

(The stirrer rotates continuously in
one direction.

- Value = 1 > Alternating operation

(The stirrer changes its direction of
rotation after the stirring interval
(register: 0x0204).

2.12.

Stirring interval

Register address:

516/0x0204

Modbus commands

3 (Read Holding Registers)
16 (Write Multiple Registers)

Default value:

60 ->Stirring interval = 60 seconds

Size:

1 register (2 bytes)

Data type:

Unsigned integer

System mode

User mode

Description:

When the stirrer is in alternating mode, the
stirring interval specifies the length of time in
seconds until the direction of rotation changes
in stirring mode.
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2.13. Status register
Register address: 551/0x0227

Modbus com- 3 (Read Holding Registers)

mands

Size: 1 register (2 bytes)

Data type: Unsigned integer

System mode User mode

Description: Important information is output via this regis-
ter:

- Al bits=0 - No errors
- Bit 1 = 1 = Stirrer over-heated
- Bit 2 = 1 = Motor stalled

- Bit3 =1 -> Motor in emergency-
stop mode
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3. Legal notice
FSM1 Operating Manual - English

Index Z-BA-CM-FSM1
Version V2.00 Rev. 230830 002
© BlueSens gas sensor GmbH

The images and drawings in this communication manual may differ from

the original; they are for illustrative purposes only. All information, includ-
ing the technical information, is subject to change without notice. All im-

ages and graphics in this communication manual:

© BlueSens gas sensor GmbH, Herten.

The specifications in this communication manual have been carefully
checked for accuracy. Nevertheless, BlueSens gas sensor GmbH assumes
no liability for consequences arising from any errors in the description and
illustrations. The General Terms and Conditions from BlueSens gas sensor
GmbH apply.

BlueSens gas sensor GmbH
Snirgelskamp 25

D-45699 Herten, Germany

Phone: +049 (0)2366/4995500
Fax: +049 (0)2366/4995599
E-mail: service@bluesens.de
Homepage: www.bluesens.de

Information status: August 2023
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Diese Kommunikationsanleitung beschreibt die Kom-
munikationsfunktionen des Riihrers FSM1 iiber den
Modbus RTU.

Ausfiihrliche Informationen, inshesondere Sicher-
heits-, Bedienungs-, Wartungs- und Entsorgungshin-
weise, entnehmen Sie bitte der aktuellen Version der
Bedienungsanleitung des Riihrers FSM1.
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1. Generelle Kommunikationsinformationen
Der FSM1 unterstiitzt folgende Modbusbefehle:

3 Read Holding Registers
16 Write Multiple Registers

Alle Adressen werden in dieser Kommunikationsanleitung in Dezimal- und
Hexadezimalwerten (dez/hex) angegeben.

Float- Werte werden als 32 Bit Float (IEEE754) angegeben. Die Byterei-
henfolge ist ABCD (big-endian)

1.1. Parameter der Datenlbertragung
Fiir die serielle Datenlibertragung miissen folgende Parameter eingestellt

werden:

Baudrate: 38400
Stoppbit: 2
Paritatsbit: None
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2. Registerbeschreibung

2.1. Systemmodus

Registeradresse: 210/0x00D3
Modbusbefehle 3 (Read Holding Registers)
Standardwert: 0 - User mode

GroRe: 1 Register (2 Byte)
Datentyp: Unsigned Integer
Systemmodus User mode

Beschreibung:

Gibt die Zugangsberechtigung als Unsigned
Integerwert an:

- »User mode = 0%

- Jnstallation mode = 2%

- ,Admin mode = 3%
2.2. Passworteingabe
Registeradresse: 211/0x00D2
Modbusbefehle 16 (Write Multiple Registers)
GroRe: 1 Register (2 Byte)
Datentyp: Unsigned Integer
Systemmodus User mode

Beschreibung:

Hier wird das Passwort fiir den jeweiligen Zu-
gang eingetragen:

- Jnstallation mode = 12011%;

- »+Admin mode = 2366“;

.3. Modbusadresse

Registeradresse: 1/0x0001

Modbusbefehle 3 (Read Holding Registers)
16 (Write Multiple Registers)

Standardwert: 1

GroRe: 1 Register (2 Byte)

Datentyp: Unsigned Integer

Systemmodus User mode

Beschreibung:

Hier wird die Modbusadresse ausgegeben /
eingetragen.
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2.4. Gerate ID
Registeradresse: 20/0x0014
Modbusbefehle 3 (Read Holding Registers)
GroRe: 1 Register (2 Byte)
Datentyp: Unsigned Integer
Systemmodus User mode

Beschreibung:

Hier wird die ID des Geréats ausgegeben.

2.5. Interne Temperatur
Registeradresse: 75/0x004B
Modbusbefehle 3 (Read Holding Registers)
Grofe: 2 Register (4 Byte)
Datentyp: 32 Bit Float
Systemmodus User mode

Beschreibung:

Hier wird die interne Temperatur ausgegeben.

2.6. Motor an/aus

Registeradresse: 514/0x0202
Modbusbefehle 3 (Read Holding Registers)
16 (Write Multiple Registers)
Standardwert: 1 -> Motor eingeschaltet
GroRe: 1 Register (2 Byte)
Datentyp: Unsigned Integer
Systemmodus User mode
Beschreibung: Hier wird der Schrittmotor ein- bzw. ausge-
schaltet:
- Wert = 0 - Motor ausgeschaltet
- Wert = 1 - Motor eingeschaltet
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2.7. Solldrehgeschwindigkeit

Registeradresse: 512/0x0200

Modbusbefehle 3 (Read Holding Registers)
16 (Write Multiple Registers)

Standardwert: 0 > Motor steht

GroRe: 1 Register (2 Byte)

Datentyp: Unsigned Integer

Systemmodus User mode

Beschreibung:

Hier wird die Drehgeschwindigkeit des Riihrers
in rom eingetragen.

2.8. Istdrehgeschwindigkeit
Registeradresse: 513/0x0201
Modbusbefehle 3 (Read Holding Registers)
Grofe: 1 Register (2 Byte)
Datentyp: Unsigned Integer
Systemmodus User mode

Beschreibung:

Hier wird die aktuelle Drehrichtung des Rih-
rers ausgegeben.

2.9. Drehrichtung

Registeradresse: 517/0x0205
Modbusbefehle 3 (Read Holding Registers)

16 (Write Multiple Registers)
Standardwert: 0 - im Uhrzeigersinn
GroRe: 1 Register (2 Byte)
Datentyp: Unsigned Integer
Systemmodus User mode

Beschreibung:

Hier wird die Drehrichtung des Riihrers ange-
geben:

- Wert = 0 - Riihrer dreht sich im
Uhrzeigersinn

- Wert =1 -> Rihrer dreht sich ge-
gen Uhrzeigersinn
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2.10. Betriebsmodus

Registeradresse: 515/0x0203
Modbusbefehle 3 (Read Holding Registers)

16 (Write Multiple Registers)
Standardwert: 0 ->Kontinuierlicher Betrieb
GroRe: 1 Register (2 Byte)
Datentyp: Unsigned Integer
Systemmodus User mode

Beschreibung:

Hier wird der Betriebsmodus vom Riihrer ein-
getragen:

- Wert = 0 = Kontinuierlicher Betrieb

(Der Riihrer dreht sich kontinuier-
lich in eine Richtung.

- Wert = 1 > Alternierender Betrieb

(Der Riihrer wechselt die Drehrich-
tung nach dem Rihrintervall (Re-
gister: 0x0204).

2.11. Ruhrintervall

Registeradresse: 516/0x0204
Modbusbefehle 3 (Read Holding Registers)
16 (Write Multiple Registers)
Standardwert: 60 —>Rihrintervall = 60 Sekunden
GroRe: 1 Register (2 Byte)
Datentyp: Unsigned Integer
Systemmodus User mode
Beschreibung: Wenn der Rihrer im alternierenden Modus ist,

legt das Rihrintervall die Zeitdauer in Sekun-
den fest, bis die Drehrichtung im Riihrbetrieb
wechselt.
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2.12.  Statusregister

Registeradresse: 551/0x0227

Modbusbefehle 3 (Read Holding Registers)

GroRe: 1 Register (2 Byte)

Datentyp: Unsigned Integer

Systemmodus User mode

Beschreibung: Uber dieses Register werden wichtige Informati-

onen ausgegeben:
- Alle Bits = 0 > keine Fehler
- Bitl = 1 - Rihrer iiberhitzt
- Bit2 =1 -> Motor abgewiirgt

- Bit3 = 1 = Motor im Not-Aus-Be-
trieb
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3. Impressum
FSM1 Kommunikationsanleitung - deutsch

Index Z-BA-CM-FSM1
Version V2.00 Rev. 230830 002
© BlueSens gas sensor GmbH

Bilder und Zeichnungen in dieser Kommunikationsanleitung kénnen vom
Original abweichen, sie dienen lediglich Anschauungszwecken. Alle Anga-
ben - auch die technischen - kdnnen ohne Vorankiindigung gedndert wer-
den. Alle Bilder und Grafiken in dieser Kommunikationsanleitung:

© BlueSens gas sensor GmbH, Herten.

Die Richtigkeit der Angaben in dieser Kommunikationsanleitung wurde
sorgfaltig geprift. Dennoch ibernimmt die BlueSens gas sensor GmbH
keine Haftung fiir Folgen, die sich aus etwaigen Fehlern in der Beschrei-
bung und den Abbildungen ergeben. Es gelten die Allgemeinen Geschafts-
bedingungen der BlueSens gas sensor GmbH.

BlueSens gas sensor GmbH
Snirgelskamp 25

D-45699 Herten, Deutschland
Telefon: ~ +049 (0)2366/4995500
Fax: +049 (0)2366/4995599
E-Mail: service@bluesens.de
Homepage: www.bluesens.de

Stand der Information: August 2023
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